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Drehung als Basistransformation

o Drehung: Drehmatrix D =(D;;) <> D"=D"!, detD=1
e = D €30(3) (spezielle orthogonale Matrizen/Gruppe)
e &; und &, rechtshandige Orthonormalbasen (kartesische Basen)

o im Folgenden Einstein-Summenkonvention: Uber gleichnamige Indexpaare
wird summiert!

J
@ beliebiger Vektor

> 13 2 (AL 2 _ / _ A
X=x.6.=x.€Dj=(Dx);é; > x;=Djpx, & x=Dx

o Umkehrtransformation: x’' =D"x & x; =(D");;x; = Djcx;.
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Kreuzprodukt

o Kreuzprodukt

=/

RV A Y] 131 VAP
dxb=a,é xbé =(é xée)a.b,

&, rechtshéndige Orthonormalbasis

=/

=/ __ =/
€. X & =€xmé,

Vektorprodukt
axb =€klmd;€bl’érln

Umrechnung in Basis é;:
3 X b = €31 Dar@aDyi by Do @: = Dy Dyi D, b,
aAXD0=€xmardqplOp cmec_(eklm aktbl cm)aa b€c
@ Ausdruck in Klammer

€timDakDpi Doy = €qpc detD = €4p,¢

Vektorprodukt .
dxb= €abcabyp gc

in Matrix-Vektorschreibweise haben wir gezeigt, dass

axb=(Da')x(Db')=D(a’xD’)
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